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PrQfungsantrag gem. § 44 PatG ist gestellt 
@ Satellitenempfangsanlage 

(g) Die Erfindung betrifft eino Satellitenempfangsanlage f£jr 
den mobilen Einsatz mit einer Antenne, insbesondere einer 
Flachantenne, die einen Reflektor umfa&t, einer den Reflek- 
tor tragenden Gabel, einer Basisplatte mit Lagerbock und 
wenigstens einem Motor. Urn bei einer solchen Aniage auch 
ohne VoreinsteJlung mittels Kompafc etc. den Suchvorgang 
fur einen Satelliten bei geringen Antriebsleistungen inner- 
halb weniger Sekunden abzuschiie&en und die Einstellung 
des Reflektors auf den Satelliten moglichst genau durchzu- 
fuhren wird vorgeschlagen, da& die Gabel gegenuber der 
Basisplatte urn eine zur Basisplatte etwa lotrechte, im 
wesentlichen vertikale Achse um viele Umdrehungen vol! 
drehbar gelagert ist, die Gabel gegenuber dem Lagerbock 
der Basisplatte mittels einer Hohlwelle gelagert ist und der 
w Reflektor gegenuber der Gabet um ein zur Basisplatte 
"" parallele, im wesentlichen horizontal Achse schwenkbar ist 
f mittels einer in der Hohlwelle gelagerten Innenwelle. 
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Die Erfindung betrifft eine Satellitenempfangsanlage 
fur den mobilen Einsatz. Derartige Satellitenempfangs- 
anlagen werden zura Empfangen von Horfunk- und 
Fernsehsendern via Satellit, aber auch zum Empfang 
von Richtfunksignalen benotigt. Wenn eine solche Anla- 
ge nicht nur empfangen, sondern auch senden kann, ist 
mit mehreren solcher Anlagen der einfache, auch mobi- 
le und kurzfristige, Aufbau einer sehr kostengunstigen 
z. B. Richtfunkstrecke mOglich, indem sich die einzelnen 
Anlagen selbsttatig auf einander ausrichten. 

Die Einstellung des Reflektors auf den Standort des 
Satelliten muB also in zwei Ebenen, vom Betrachter aus 
gesehen also sowohl um eine vertikale (Azimut) als auch 
um eine horizontale Achse (Elevation), exakt erfolgen. 

Bei stationaren Satellitenempfangsanlagen wird dies 
bei der Montage manuell mit Hilfe von Abstimmungs- 
geraten etc. einmalig durchgefuhrt. 

Ist eine solche Satellitenempfangsanlage dagegen auf 
einem Schiff, einem Wohnmobil, einem LKW oder ahn- 
lichem montiert, muB dies nach jeder Standortanderung 
des Fahrzeuges erneut vorgenommen werden, und dar- 
iiber hinaus ware wUhrend der Fahrt des Fahrzeuges ein 
Empfang nicht in befriedigender Weise moglich. 

Es sind daher mobile Satellitenempfangsanlagen be- 
kannt, bei denen der Reflektor einerseits um eine verti- 
kale Achse um bis zu 360° schwenkbar gelagert ist, und 
zusatzlich um eine horizontale Achse um einen geringe- 
ren Winkelbereich. Dabei wird der Such- bzw. Nach- 
stellvorgang jedoch so durchgefuhrt, daB um die verti- 
kale Achse keine volistandige Drehung um mehrere 
Umdrehungen vollzogen wird, sondern immer nur ein 
Verschwenken um maximal 360° und dann ein Zuruck- 
verschwenken um den gleichen DrehwinkeL wahrend 
bei jeder Verschwenkung der Reflektor um die horizon- 
tale Achse um eine bestimmte Winkelstufe weiter ver- 
schwenkt wird, so daB dadurch letztendlich der gesamte 
in Frage kommende Winkelbereich fur das Auffinden 
des gewunschten Satelliten abgedeckt wird. 

Auf diese Art und Weise sind jedoch wegen der Viel- 
zahl von Stops und notwendigen Beschleunigungen der 
vorhandenen, trSgen Massen, insbesondere des Reflek- 
tors und dessen mitbewegten Aufnahmeteilen, ver- 
gleichsweise hohe Motorkrafte notwendig, und ange- 
sichts der vergleichsweise hohen Beschleunigungskraf te 
ist auch die Justierung des Reflektors bezuglich der bei- 
den relevanten Achsen nicht befriedigend genau mog- 
lich. Zusatzlich nimmt dieser Suchvorgang dadurch rela- 
tiv viel Zeit in Anspruch. 

Es ist daher die Aufgabe gemiB der Erfindung, eine 
Satellitenempfangsanlage zu schaffen, bei der auch oh- 
ne Voreinstellung mittels KompaB etc. der Suchvorgang 
fQr einen Satelliten bei geringen notwendigen Antriebs- 
leistungen innerhalb von etwa 10 Sekunden abgeschlos- 
sen ist und die Einstellung des Reflektors auf den Satelli- 
ten moglichst genau durchfuhrbar ist 

Diese Aufgabe wird durch die kennzeichnenden 
Merkmale des Anspruches 1 gelost. Vorteilhafte Aus- 
f uhrungsformen ergeben sich aus den Unteranspriichen. 

Durch die Verwendung zweier ineinander laufender 
Wellen, von denen die eine die den Reflektor tragende 
Gabel um die vertikale Achse antreibt und die andere 
den Reflektor bezuglich der Gabel um die horizontale 
Achse, ist der Antrieb um die beiden Achsen mittels 
getrennter Motoren moglich, wodurch die Versteliung 
um die horizontale Achse mittels der Differenzge- 
schwindigkeit der beiden Antriebe, und damit sehr ge- 



nau durchgefuhrt werden kann. 

Soli nur noch um die vertikale Achse gedreht werden, 
wird lediglich die Differenzgeschwindigkeit der beiden 
Antriebe auf Null gestellt, was durch exakte Synchroni- 
5 sation der beiden Antriebe moglich ist, was wiederum 
sehr einfach durch Verwendung von Gleichstrom- 
schrittmotoren realisierbar ist. Zusatzlich kdnnen durch 
das ineinanderlaufen der beiden Antriebswellen fur den 
Antrieb selbst identische, billige Zukaufteile wie Zahn- 
io rader, Zahnriemen und Motoren verwendet werden, die 
ja in identischer Ausformung fluchtend um die gleiche 
vertikale Achse, lediglich seitenversetzt, an der Basis- 
platte montiert werden miissen. 

Durch die Verwendung einer Drehkupplung in dem 
15 vom Reflektor zur Auswerteeinheit fuhrenden Koaxial- 
kabel ist weiterhin eine voile und beliebig vielfache Dre- 
hung des Reflektors bzw. der den Reflektor tragenden 
Gabel um die vertikale Achse mdglich. Durch die Ver- 
meidung bei jeder vollen Umdrehung auftretender 
20 Stops und Neubeschleunigungen zum Beispiel in die 
Gegenrichtung laBt sich dadurch mit sehr viel geringe- 
ren Antriebsleistungen auskommen, und zusatzlich wird 
der Zeitbedarf fur den Suchvorgang, also eine bestimm- 
te Anzahl nacheinander zu erfolgender, voller Umdre- 
25 hungen um die vertikale Achse, stark reduziert 

Dabei kann die Drehkupplung konventionell mon- 
tiert werden, indem die beiden ineinander laufenden 
Wellen zum Antrieb des Reflektors beide als Hohlwel- 
len ausgebildet sind, und im hohlen Kern der Innenwelle 
30 das Koaxialkabel verlauft, welches entweder am reflek- 
torseitigen oder am reflektorabgewandten Ende der 
Hohlwellen die Drehkupplung tragt, welche den vom 
Reflektor kommenden, drehenden Teil des Koaxialka- 
bels mit den von der Auswerteeinheit kommenden, nicht 
35 drehenden Teil des Koaxialkabels verbindet 

Eine andere Moglichkeit besteht darin, die innere 
Welle selbst als Kontaktteil der Drehkupplungen zu 
verwenden, wobei diese Hohlwelie als Kontaktteil fiir 
die umschlieBende Abschirmung innerhalb einer Dreh- 
40 kupplung verwendet werden kann, und als Kontaktteil 
fur den innenliegenden Signalleiter ein isolierter, dreh- 
barer Kontakt innerhalb der Hohlwelie befestigt ist. 

Auch die Verwendung beider, ineinander laufender 
Hohlwellen als Teile der Drehkupplungen fur Abschir- 
45 mung und innenliegenden Signalleiter ist moglich. 

Auch der Antrieb von der Innenwelle zum Reflektor 
fiir die Verschwenkung um die horizontale Achse kann 
auf sehr einfache und billige Art und Weise erzielt wer- 
den, indem ein Ritzel auf dem reflektorseitigen Ende der 
so Innenwelle mit einem Zahnrad, welches auf der horizon- 
talen Achse drehfest mit dem Reflektor verbunden ist, 
wirkverbunden ist. Diese Wirkverbindung kann durch 
Zwischenzahnrader realisiert sein, die in der den Reflek- 
tor tragenden Gabel gelagert sind, oder mit Hilfe eines 
55 Zahnriemens oder Stahlseiles eta, welches wegen der 
im Winkel zueinanderstehenden Drehachsen der zu ver- 
bindenden Zahnrader jedoch tiber wenigstens eine Um- 
lenkrolle gefuhrt werden muB. 
Zusatzlich wird der gesamte Aufbau verbilligt und in 
60 seiner Funktionsweise beschleunigt, indem ein Reflek- 
tor gewahlt wird, dessen Gewicht und damit trage Mas- 
se beim Bewegen moglichst gering ist. Dies wird er- 
reicht durch Verwendung eines Reflektors mit mdg- 
lichst geringen Abmessungen. Beispielsweise wird 
65 durch Verwendung eines zweiten Reflektors, des Ge- 
genreflektors, welcher im Zentrum gegenuber dem ei- 
gentiichen Reflektor angeordnet ist, und die empfange- 
nen Signale zum Low-Noise-Converter (LNC) weiter- 
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leitet, bei gleicher Empfangsqualitat der Durchmesser 
des ersten Reflektors reduziert 

Es ist dadurch m6glich, mit einem Durchmesser von 
40 cm des ersten Reflektors eine Empfangsqualitat zu 
erzielen, wie sie bei Verwendung einfacher, nicht mit 5 
einem zweiten Gegenreflektor ausgestatteten Reflekto- 
ren nur bei Durchmessern von 55 cm moglich ist. Derar- 
tige, spezielle Reflektoren sind aber dennoch leichter, 
und haben zusatzlich wegen des verringerten AuBen- 
durchmessers beim Drehantrieb geringere Fliehkrafte, 10 
was eine kJeinere und leichtere Ausbildung der Antrie- 
be, Lagerstellen etc. ermdglicht. 

Das Suchen eines neuen Satelliten wird damit so voll- 
zogen, daB der Reflektor um die horizontale Achse auf 
seine tiefste, die Anfangsposition, eingestellt wird durch 15 
betatigen des einen Antriebsmotors. Von da ab werden 
die beiden Antriebsmotoren mit nicht synchroner Ge- 
schwindigkeit betrieben, so daB die den Reflektor tra- 
gende Gabel um die vertikale Achse rotiert und auf- 
grund der Differenzgeschwindigkeit zwischen den bei- 20 
den Antrieben der Reflektor zusatzlich standig und stu- 
fenlos etwas um seine horizontale Achse verschwenkt 
wird. 

Dadurch vollzieht der Reflektor, z. B. dessen Zen- 
trum, eine Art Schraubenbewegung, die auf einer geo- 25 
metrischen Kugelflache angeordnet ist und sich einem 
der Pole dieser geometrischen Kugelflache nahert. 

Stellt die Auswertungseinheit dabei das Erreichen 
oder gar Oberschreiten der horizontalen Empfangsebe- 
ne fest, so wird der Antrieb der horizontalen Achse in 30 
seiner Geschwindigkeit mit dem um die vertikale Achse 
synchronisiert, so da3 kein Verschwenken um die hori- 
zontale Achse mehr stattfindet Es wird dann der exakte 
Einstellwinkel bezuglich der vertikalen Achse gesucht 
und in beiden Achsen feinjustiert 35 

In ahnlicher Art und Weise findet das Nachsteuern 
des angepeilten Satelliten wahrend der Bewegung des 
die Satellitenempfangsanlage tragenden Objektes in re- 
gelmaBigen Zeitabstanden fest. Bereits die Neusuche 
eines Satelliten erfolgt ohne manuelle Voreinstellung 40 
innerhalb von 10 Sekunden, die Nachfuhrung erfordert 
nur noch einen Zeitaufwand von etwa 2 Sekunden. 

Die gleichfdrmige Suchbewegung des Reflektors 
kann dabei in einem Grobmodus und in einem Feinmo- 
dus durchlaufen werden, also mit grdBerer oder kleine- 45 
rer Steigung zwischen den einzelnen Schraubenlinien. 
Moglich sind sogar mehr als zwei unterschiedlich fein 
abgestufte Betriebsmodi. 

Die Steuenmg der Satellitenempfangsanlage, die in 
der Regel einen Receiver zum Auswerten und Weiter- 50 
leiten des Videosignales an den angeschlossenen Fern- 
seher umfafit, erfolgt dabei vorzugsweise vollautoma- 
tisch durch den Receiver. Die Satellitenempfangsanlage 
selbst umfaBt dabei keinerlei separate Einstelielemente, 
und bei Stromversorgung Qber den Receiver nicht ein- 55 
mal einen separaten Ein-/Ausschalter. 

Am Receiver wird lediglich eine der Frequenzen ein- 
gegeben, auf welcher der gewunschte Satellit sendeL 
Dabei ist moglichst eine Frequenz zu wahlen, die von 
keinem anderen vorhandenen Satelliten ebenfalls be- 60 
nutzt wird. 

Diese Einstellung wird in der Regel nur einmal vorge- 
nommen, und nicht vor jedem neuen Inbetriebsetzen 
der Anlage. 

Das Einschalten des Receivers bewirkt nun automa- 65 
tisch den Beginn der mechanischen Suchlaufe des Re- 
flektors, beginnend von einer Ruheposition, etwa der 
tiefsten Elevation, gerichtet auf den Horizont 
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Die Steuerung der Suchbewegungen des Reflektors 
geschieht durch Auswertung des Synchronisationssi- 
gnales, welches im Videosignal enthalten ist, das vom 
Receiver an den Fernseher bzw. Bildschirm weitergelei- 
tet wird. Vom Beginn der Suche an, wird — begonnen 
im Grobmodus — der Suchlauf so lange fortgesetzt, bis 
ein Videosignal mit einem entsprechenden Synchronisa- 
tions-lmpuls festgestellt wird. Die Feinansteuerung der 
Sateliitenposition nach Azimut und Elevation wird da- 
durch vorgenommen, daB der Grad der Obereinstim- 
mung des festgestellten Synchronisations- Impulses mit 
der Soll-Frequenz dieses Synchronisations- Impulses 
laufend gemessen und danach die Feinpositionierung 
vorgenommen bzw. beendet wird. 

Dabei ist der erste Schritt des Oberganges vom 
Grobmodus zur Feinpositionierung das Beenden derje- 
nigen Umdrehung, in welcher erstmals der Synchronisa- 
tions- Impuls empfangen wurde, ohne weitere Eleva- 
tions-Veranderungen. 

Wird wahrend des Durchlaufes im Grobmodus kein 
entsprechendes Signal empfangen, erfolgt ein erneuter 
Durchlauf im Feinmodus. 

Wird ein entsprechendes Signal empfangen, jedoch 
festgestellt, daB dies von einem auf gleicher Frequenz 
sendenden, nicht gewunschten Satelliten stammt, so 
kann durch kurzzeitiges Aus- und Wiedereinschalten 
des Receivers ein Weitersuchen von der bisherigen Po- 
sition des Reflektors aus bewirkt werden. 

Ein langerfristiges Ausschalten bewirkt den Neube- 
ginn der Suche von der Ruheposition aus. 

Mit diesem Verfahren ist der Betrieb der Satellitenan- 
lage fur jeden Laien und ohne nachrichtentechnische 
Grundkenntnisse moglich, und zusatzlich wird bei der 
baulichen Ausfiihrung der Satellitenempfangsanlage auf 
teure Bedienelemente, Verkabelungen etc. weitestge- 
hend verzichtet. 

Eine Ausfuhrungsforrn gemaB der Erfindung ist im 
folgenden anhand der Figuren beispielhaft naher be- 
schrieben. Es zeigen: 

Fig. 1: eine Prinzipdarstellung der Satellitenemp- 
fangsanlage und 

Fig. 2: eine Fig. 1 Detaildarsteliung der Fig. 1. 

Fig. 1 zeigt — teilweise im Querschnitt — eine erfin- 
dungsgemaBe Anlage, die auf einer Basisplatte3 mon- 
tiert ist, die durch seitliche Kropfung nach unten in der 
Mitte einen Freiraum gegenuber dem zu montierenden 
Fahrzeug aufweist, in dem die Antriebsubersetzungen 
und eventuell auch die Motoren sowie der Koaxialka- 
bel-AnschluB etc. bei Bedarf wettergeschutzt unterge- 
bracht werden kdnnen. Dieser Freiraum ist nach unten 
von einer Bodenplatte 28 verschlossen. 

Im dargestellten Fall befinden sich die Motoren 4 und 
5 jedoch oberhalb der Basisplatte 3, jedoch durch eine 
die gesamte Anlage abdeckende, ixLR. aus Kunststoff 
bestehende Kuppel 29 vor Urngebungseinflilssen ge- 
schutzt 

[n der Mitte der Basisplatte 3 weist diese einen erhdh- 
ten, kegelstumpfformigen Lagerbock 6 auf, um zwei in 
vertikaler Richtung fluchtende, axiale Lagerstellen fur 
die Drehlagerung einer ersten Hohlwelle 9 zu bieten. 
Der Lagerbock 6 ist von einer Index-Ringspule 30 um- 
geben. 

Die Hohlwelle 9 weist an ihrem oberen, dem Reflek- 
tor 1 zugewandten, Ende eine nach oben offene, U-fdr- 
mige Gabel 10 auf, in deren freien Enden fluchtende, im 
wesentlichen waagrechte Lagerstellen zum Lagern des 
Reflektors 1 und Verschwenken um eine horizontale 
Achse 8 angeordnet sind. Als Gegenlager dienen auf der 
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Ruckseite des Reflektors 1 vorspringende Nase 11, mit 
denen die durch die Bohrungen in den freien Enden der 
Gabeln 10 regenden Achsen drehfest verbunden sind. 

Durch Drehung der Hohiwelle 9 urn die vertikale 
Achse 7 wird somit der gesamte Reflektor 1 urn die 5 
vertikale Achse gedreht 

Eine Drehung des Reflektors 1 urn die horizontale 
Achse 8 wird erreicht, indem die Nase 11 auf der Ruck- 
seite des Reflektors 1 mit einem Zahnrad 19 drehfest 
verbunden ist, welches mit einem Antriebsritzel 17 auf 10 
dem inneren, gegen den Reflektor 1 gerichteten, freien 
Ende einer Innenwelle 16 wirkverbunden ist, und liber 
dieses in Drehung versetzt werden kann. 

In Fig. 1 ist dieses Antriebsritzel 17 stirnseitig auf das 
gegen den Reflektor 1 gerichtete Ende der Innenwelle 15 
16 aufgesetzt, und uber Umlenkrollen 21 mit dem Zahn- 
rad 19 uber ein Stahlseil oder Zahnriemen wirkverbun- 
den. 

Auf den unteren, vom Reflektor 1 abgewandten, En- 
den der Hohiwelle 9 und der Innenwelle 16 sind jeweils 20 
Zahnrader 12a, 12b drehfest, koaxial fluchtend und axial 
beabstandet aufgebracht Jedes dieser Zahnrader 12a, 
12b wird liber einen Zahnriemen 13a, 13b und ein An- 
triebsritzel 14a, 14b von einem der Motoren 4 bzw. 5 
unabhangig voneinander angetrieben. 25 

Wenn jedoch die Motoren 4, 5 sowohl exakt gleiche 
Drehzahl als auch Drehrichtung aufweisen, findet keine 
Relativdrehung zwischen den Wellen 9 und 16 statt, so 
daB auch kein Verschwenken des Reflektors 1 um die 
horizontale Achse 8 gegeben ist 30 

In der Nahe des Zentrums 2, dem Kxeuzungspunkt 
zwischen horizontaler und vertikaler Achse 8 bzw. 7, 
befindet sich in der Regel der LNC, in dem die empfan- 
genen Signaie konzentriert werden. Von diesem um die 
vertikale Achse 7 rotierenden Zentrum 2 muB daher ein 35 
Koaxialkabel 23a zu einem ortsfesten, nicht rotierenden 
Auswertungsgerat gefuhrt werden. Die Drehung des 
Koaxialkabels auf der Seite des Zentrums 2 wird daher 
uber eine Drehkupplung (15 in Fig, 1 bzw. 27 in Fig. 2) 
ausgeglichen. 40 

Diese Drehkupplung ist — wie besser in der Detail- 
darstellung der Fig. 2 dargestellt — dadurch realisiert, 
daB die Innenwelle 16 selbst als auBeres Kontaktteil 
einer koaxialen Drehkupplung 15 fungiert, indem das 
gegen den Reflektor 1 gerichtete Ende dieser Welle 16, 45 
das ja keine oder nur eine sehr begrenzte Bewegung 
gegenuber dem Zentrum 2 des Reflektors mehr voll- 
zieht uber ein flexibles Koaxialkabel 23a mit diesem 
Zentrum 2 und dem dort angeordneten LNC verbunden 
sind. 50 

Das vom Reflektor 1 abgewandte Ende der inneren 
Hohiwelle 16 ist dabei drehbar mit dem auBeren Gegen- 
srtick der Drehkupplung 15 verbunden. 

Im Inneren der Hohiwelle 16 ist der innenliegende 
Signalleiter des Koaxialkabels gefuhrt, und im Bereich 55 
der Drehkupplung 15 ebenfalls Uber einen drehbaren 
Kontakt mit dem nach unten wegfuhrenden, feststehen- 
den, nicht drehenden Teil der Drehkupplung verbunden. 

Andere Losungen bestehen darin, die innere Hohi- 
welle 16 nur zum Schutz des darin gef uhrten Koaxialka- 60 
bels zu verwenden, und eine Drehkupplung, bestehend 
aus innenliegendem Signalleiter und auBenliegender, 
umschlieBender Abschirmung, insgesamt innerhalb die- 
ser inneren Hohiwelle 16 unterzubringen. 

65 

Patentanspruche 
1. Satellitenempfangsanlage fur den mobilen Ein- 



satz, mit 

— einer Antenne, insbesondere einer Flachan- 
tenne, die einen Reflektor (1) umfaBt, 

— einer den Reflektor (1) tragenden Gabel 
(10), 

— einer Basisplatte (3) mit Lagerbock (6) und 

— wenigstens einem Motor (4, 5), 
dadurch gekennzeichnet, daB 

— die Gabel (10) gegenuber der Basisplatte (3) 
um eine zur Basisplatte (3) etwa lotrechte, im 
wesentlichen vertikale Achse (7) um viele Um- 
drehungen voll drehbar gelagert ist, 

— die Gabel (10) gegenuber dem Lagerbock 
(6) der Basisplatte (3) mittels einer Hohiwelle 
(9) gelagert ist und 

— der Reflektor (1) gegenuber der Gabel (10) 
um ein zur Basisplatte (3) parallele, im wesent- 
lichen horizontale Achse (8) schwenkbar ist 
mittels einer in der Hohiwelle (9) gelagerten 
Innenwelle (16). 

2. Satellitenempfangsanlage nach Anspruch 1, da- 
durch gekennzeichnet, daB die Hohiwelle (9) und 
die Innenwelle (16) von getrennten Motoren (4, 5) 
angetrieben sind. 

3. Satellitenempfangsanlage nach Anspruch 2, da- 
durch gekennzeichnet, daB die Motoren (4, 5) 
Gleichstromschrittmotoren sind. 

4. Satellitenempfangsanlage nach einem der vor- 
hergehenden Anspruche, dadurch gekennzeichnet, 
daB die Wellen (9, 16) unterhalb der Basisplatte (3) 
mit ubereinstimmenden Zahnradern (12a, 12b), die 
axial beabstandet sind, drehfest verbunden sind, 
welche uber gleiche Zahnrader (13a, 13b) mit auf 
verschiedenen Seiten der vertikalen Achse (7) an 
der Basisplatte (3) befestigten Motoren (4, 5) mit- 
tels gleicher Antriebsritzel (14a, 14b) kammen. 

5. Satellitenempfangsanlage nach einem der vor- 
hergehenden Anspruche, dadurch gekennzeichnet, 
daB der Reflektor (1) einen gegeniiberliegenden 
zweiten Reflektor aufweist, der die empfangenen 
Signaie zum im Zentrum (2) liegenden Low-Noise- 
Converter (LNC) weiterleitet 

6. Satellitenempfangsanlage nach einem der vor- 
hergehenden Anspruche, dadurch gekennzeichnet, 
daB die Schwenkbarkeit des Reflektors (1) um die 
horizontale Achse (8) etwa 200° betragt, insbeson- 
dere zwischen 0° und 90° gegenuber dem Unter- 
grund. 

7. Satellitenempfangsanlage nach einem der vor- 
hergehenden Anspruche, dadurch gekennzeichnet, 
daB die Innenwelle (16) an ihrem reflektorseitigen 
Ende uber die Gabel (10) hinausragt und mit einem 
Abtriebsritzel (17, 17') drehfest verbunden ist, wel- 
ches mit einem Zahnrad (19, 19'), welches drehfest 
mit dem Reflektor (1) koaxial um dessen horizonta- 
le Achse (8) verbunden ist, in Wirkverbindung stent. 

8. Satellitenempfangsanlage nach Anspruch 7, da- 
durch gekennzeichnet, daB die Wirkverbindung 
zwischen dem Abtriebsritzel (17, 17') und dem 
Zahnrad (19, 19') mittels wenigstens einem an der 
Gabel (10) gelagerten Zwischenzahnrad (18) ge- 
schieht 

9. Satellitenempfangsanlage nach Anspruch 7, da- 
durch gekennzeichnet, daB das Abtriebsritzel (17, 
17') mit dem Zahnrad (19, 19') mittels eines Zugele- 
mentes, z.B. eines Zahnriemens (20) oder eines 
Stahlseiles, wirkverbunden ist, welcher mittels we- 
nigstens einer Umlenkrolle (21) den Winkelversatz 
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zwischen den Drehachsen der Zahnrader (17) und 
(19)ausgleicht 

10. Satellitenempfangsanlage nach einem der vor- 
hergehenden Anspruche, dadurch gekennzeichnet, 
daB die Innenwelle (16) als Hohlwelle ausgebildet 
ist und in deren Inneren das Koaxialkabel (23) hin- 
durchgefiihrt und mittels einer Drehkupplung (27) 
mit dem reflektorseitigen Teil (23a) des Koaxialka- 
bels drehverbunden ist. 

11. Satellitenempfangsanlage nach einem der vor- 
hergehenden Anspruche, dadurch gekennzeichnet, 
daB wenigstens eine der Wellen (9, 16) als Kontakt- 
teil der Drehkupplung (27) im Koaxialkabel (23, 
23a) vom Reflektor (1) zur Auswerteeinheit dient 

12. Verfahren zum Betreiben einer Satellitenemp- 
fangsanlage, insbesondere nach einem der vorher- 
gehenden Anspruche, wobei die Satellitenemp- 
fangsanlage einen Receiver umfaBt, dadurch ge- 
kennzeichnet, daB 

— Einsteliung der Sendefrequenz des ge- 20 
wunschten Satellites 

— standige Kontrolle des Synchronisations- 
Impulses innerhalb des Videosignales, welches 
vom Receiver zum Fernseher geschickt wird, 
auf den Grad der Obereinstimmung mit der 25 
Soli-Frequenz des Synchronisations-Impulses 
wenigstens wahrend der Suchbewegungen der 
Satellitenempfangsanlage, 

— automatische Steuerung der Satellitenemp- 
fangsanlage in Abhangigkeit von dem Grad 30 
der Obereinstimmung des vorhandenen Syn- 
chronisations-Impulses mit der Soll-Frequenz 
des Synchronisations-Impulses. 

13. Verfahren nach Anspruch 12, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB der im Suchbetrieb eine auf einer 35 
Kugeloberflache liegende Schraubenbewegung 
durchlaufende Reflektor mindestens in einer Grob- 
suchbewegung mit grdBerem Abstand der Schrau 
benlinien und einer Feinsuchbewegung mit gerin 
gerem Abstand der Schraubenbewegungen be 
treibbar ist, 

— bei Beginn der Suche eines Satelliten aus 
einer Anfangsposition heraus der Reflektor 
mit der Grobsuchbewegung betrieben wird bis 
zum Erapfang eines Synchronisations-Signa- 45 
les, 

— wobei beim Empfang eines Synchronisa- 
tions-Signales die D letzte Umdrehung ohne 
weitere Veranderung der Hohenneigung be- 
endet wird, 50 

— bzw. bei erfolgloser Suche mit der Grob- 
suchbewegung der nachste Durchlauf mit der 
Feinsuchbewegung durchlaufen wird. 

14. Verfahren nach Anspruch 12 oder 13, dadurch 
gekennzeichnet, daB die Satellitenempfangsanlage 55 
ausschlieBlich uber die Einstellelemente des Recei- 
vers bzw. dessen Fernbedienung steuerbar ist und 
mit dessen Stromversorgung gekoppelt ist, so daB 
beim Inbetriebsetzen des Receivers automatisch 
ein Suchlauf der Satellitenempfangsanlage gestar- 60 
tet wird. 

15. Verfahren nach einem der Anspruche 12 bis 14, 
dadurch gekennzeichnet, daB nur kurzzeitiges Aus- 
schalten des Receivers, z. B. kurzer als zwei Sekun- 
den, ein Weitersuchen der Satellitenempfangsanla- 65 
ge nach dem nachsten erreichbaren Satelliten be- 
wirkt. 
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